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Cuña 

Para poder armar la cuña  identifica las siguientes piezas.
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Utiliza pegamento blanco (no incluido) en donde se indica con la siguiente imagen. 



contacto@robodacta.mx 

K it  Mecan ismos  Simples  Código KIT13 1 1  

4 

1 

2 

x1 

x1 

x2 



contacto@robodacta.mx 

K it  Mecan ismos  Simples  Código KIT13 1 1  

5 

x2 

3 

4 

x2 



contacto@robodacta.mx 

K it  Mecan ismos  Simples  Código KIT13 1 1  

Balanza  

Para poder armar la  Balanza identifica las siguientes piezas.
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Plano Inc l inado  

Para poder armar el Plano Inclinado identifica las siguientes piezas.

11 



contacto@robodacta.mx 

K it  Mecan ismos  Simples  Código KIT13 1 1  

12 

1 

2 

x1 

x1 

x2 



contacto@robodacta.mx 

K it  Mecan ismos  Simples  Código KIT13 1 1  

13 

3 

4 

x1 

x1 



contacto@robodacta.mx 

K it  Mecan ismos  Simples  Código KIT13 1 1  

14 

5 

6 

x1 

x1 

x1 



contacto@robodacta.mx 

K it  Mecan ismos  Simples  Código KIT13 1 1  

15 

7 

8 

x1 

x1 

x1 



contacto@robodacta.mx 

K it  Mecan ismos  Simples  Código KIT13 1 1  

16 

9 

10 

x1 

x2 

x2 



contacto@robodacta.mx 

K it  Mecan ismos  Simples  Código KIT13 1 1  

17 

11 

12 

x1 

x1 



contacto@robodacta.mx 

K it  Mecan ismos  Simples  Código KIT13 1 1  

Nota: del otro lado de l cordón  ata un  peso muerto o un carrito (no incluido) como se muestra.

Polea  
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Para poder armar la  Polea identifica las siguientes piezas.
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Ata el extremo de la cuerda en el orificio de la mariposa.
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No te olvides visitar nuestro sitio web y seguirnos 

en nuestras redes sociales donde encontrarás 

más contenido. 

www.robodacta .mx 


